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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej S wymagania dotycgce wykonania i odbioru robot
przygotowawczych zwrzanych z projektem; Remont nawierzchni boiska pitkarskiego z trawy syngtycznej
w kompleksie sportowym przy ul. Bema w Boguszowie-@cach”

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stosowana jést fflokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainiu
realizacji robét olgjtych projektem wskazanym w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t zwanych z rozbiérkami.
1.4. Okredlenia podstawowe

Stosowane okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST - 0.0. ,Wymagania ogolmpkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogélne” okt

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Ogdblne wymagania dotygeze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pada ST - 0.0. ,Wymagania
0golne” pkt 2.
3. SPRZAT

3.1. Ogdblne wymagania dotycrce sprztu
Og6Ine wymagania dotygee sprztu podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbiork elementow wskazanych w dokumentacjizedoy¢ wykorzystany
sprzt podany poriej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- ladowarki,
— samochody erzarowe.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygze transportu podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogghhe4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki

Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST - GMymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementdéw obiektow obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich elementéw
wymienionych w dokumentacji projektowej, zgodniedekumentacj projektows, SST lub wskazanych przez
Inzyniera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjientaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, zgnier maze
polect Wykonawcy sporzzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie &kmey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonywé& mechanicznie lube¢cznie w sposéb okény w ST lub przez
Inzyniera.

Nalezy dokon& oczyszczenia rozebranych elementéw (z zaprawy,akaw betonu, izolacji itp.) i ich
posortowania.

Elementy i materialy rozbiorki stapic wlasndcia Wykonawcy, powinny by usunéte z terenu budowy na
jego koszt. Koszt wywozu i utylizacji materiatéwazbiorki stanowi koszt Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogoélne” gkt
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie kompldtiowykonanych robét rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu czy roboty nie rozebrane nie zostatikadzone.
Roboty naley uzna& za wykonane poprawnie w przydku usuricia wszystkich elementéw wg dokumentacji,
w tym:
- nawierzchni z tworzywa sztucznego wraz z zasypkam
- miatu kamiennego (podsypki),
- warstwy uszkodzonej podbudowy.
oraz braku uszkodaeelementéw kompleksu sportowego, ktére nipizewidziane do rozbiérki.
W trakcie robot nie me dogé do zanieczyszczenia podbudowy oraz innych elememi@sypka (granulatem)
sztucznej trawy.
Miat kamienny naley wybrat w catcsci.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w ST - 0.0. ,\Ayamia ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Catas¢ rob6t wg dokumentacji.

8. ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST - 0.0. ,\&gamia og6lne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy pfatrsoi podano w ST - 0.0. ,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Wynagrodzenie ma charakter ryczattowy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie dotyczy.



